Ceské vysoké uceni technické ﬂ/
v Praze §>

Fakulta dopravni
Ustav Fidici techniky a telematiky

Informacni a komunikacni
technologie pro budouci ,,smart
cities*

Ing. Pavel Hrubes, Ph.D.

| J 9.6.2011
5. Ceskeé dopravni forum

-




Dopravni system a bezpecnost

Oproti vizim kvalitniho, efektivniho a
bezpecneho dopravniho systemu trpi

soucasny stav mobility mnoha neduhy.

= Jednim z mnoha projevu nedokonalosti
souCasneho systému je alarmuijici vyse
nehodovosti s nasledky v poctech usmrcenych,
zranénych a hmotnymi Skodami a odvijejicimi se
negativnimi spoleCenskymi dusledky a ztratami.
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Zvysovani bezpecnosti dopravniho systemu

- Vozidlové systemy
= Asistencni systemy ridiCe
= ZvySovani schopnosti vnimat
prekazky, anomalie a nebezpeci,
a to jak pro vyuziti primo ve
vozidle, tak pfi monitorovani v
okoli vozu.

= Systémy infrastruktury
= RuUzné ufady, ruzné politiky
= Upravy komunikaci, vystavba
= Ridici a informaéni systémy
- SSZ, LRD, PDZ, ZPI

= Sledovani vyvoje situace = data
= Jak na extravilan? rozhrani mést?

MAPS&ADAS - Concept
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Dopravni ulohy - vhodna data a informace
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Automatizovany sber dopravnich dat

Tradicni stacionarni

= velmi kvalitni informaci z jednoho
fixné definovaného mista (presna
lokalizace)

= dlouholeté zkuSenosti, kvalita

= omezene pokryti pozemnich
komunikaci (hlavni silniCni |’
tahy a dalnice)

= mensSi vypovidaci schopnost
v mestskych oblastech diky
dopravnim nestabilitam

= slozita instalace, udrzba Z.

Mobilni s rozvojem GNSS a GSM ., *® e
= celoplosné pokryti g 5s
= informaci poskytuji s ur€itou mirou

pravdepodobnosti a tolerance
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Data z plovoucich vozidel (FCD)

n Data vznikajici jako vedlejSi produkt jinych aktivit

Extended FCD |

Rain Sensor |
ABS/DSC Speed Sensors

Management vozidloveého parku _ Warning Lighty
Pokradezové systémy '

Poijistovnictvi

i Mobilni telekomunikace Frgtion MarliAAg] -
i ) 11 . 1 I I Navigaﬁon| WéTpeTita
- Vyznamné doplnéni souCasnych zdroju dat mobili Crash Sensot —

zejména o informace z dopravnich komunikaci, které nejsou vybaveny
stacionarnimi zarizenimi,
Z UsekU mezi stacionarnimi senzory a kamerami.

g Specifické charakteristiky zdroju

Geografické pokryti daty, poCty poskytnutych unikatnich informaci (polohova,
popisna)

Charakteristika flotily, Casoprostorové charakteristiky pohybu

Casovy interval poskytovani informaci

Dostupnost GSM / C2I komunika¢niho signalu (zpozdéni pfenosem a
zpracovanim)

Konzistence sluzby (kvalitativni uroven poskytovanych informaci v Case)
Dostupnost sluzby (operaéni provoz 7/24)

Schopnost operatortl poskytovat tyto sluzby (legislativa, jiné smlouvy)
Bezpecnost dat/ ochrana soukromi FCD poskytovateld/ Firewalls mezi flotilami
Ukladani dat, on/off -line sluzby
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Dopravni situace prostrednictvim FCD
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Zaverem
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Vozidlove systemy ADAS - aktivni bezpecnost

Systemy infrastruktury
= Stacionarni a mobilni sbér dat
= Ridici systémy vs. ovlivnéni provozu

Aktivni komunikace.. V2V, V2I

= Sdileni dat, informaci, znalosti
= JAK ziskavat znalosti? JAK na né reagovat?

Kooperativnich systemy

= M2M sluzby
Jaka bude penetrace
za 5-10 let?
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