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MONITORING PROVEDENYCH RIZENT A KONTROLA V HARMONOGRAM PRACI
REALNEM CASE

Spolecny 4D obraz vystavby

Posileni komunikace smérem k cilim projektu




control system international Be{elb ezt )\ A E=AVAVA

J staniceni vySka leva rozdil
Oznateni dodavky Mnozstvi J.cena  Sleva Cena 0k1rgg projekt | méafeni mom
1 '
— . B . , 0,200 0
Fakturujeme Vam prace dle Vami odsouhlaseného dodaciho listu - I 0,300 294,187 | 203,863 | 0,324
o 0,400 292,170 | 292,187 | -0,017
Zemni prace 550,00 8 387 500,00 0,500 287,750 | 287,641 | 0,109
0,600 287,160 | 286,865 | 0,295
0,700 286,060 | 286,944 | 0,016
0,800 285,710 | 285,826 | -0,116
0,900 283,020 | 283.054 | -0,034
1,000 279,570 | 279,509 | 0,061
1,100 278,270 | 278,263 | 0,007
1,200 276,910 | 277,086 | -0,176
1,300 273,540 | 273,318

Mmoznosti

Laserové skenova
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OPRAVA: zemni plan odtézit 660 m3

Staniceni: 2720 - 3160
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Zefektivnéni procesu vystavby
dopravni infrastruktury
efektivnim vyuzitim 3D dat
generuje

 Rychla implementace
« Okamzity efekt
e Orientace na budoucnost




