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Predstaveni spole¢nosti E E m E E

Image & signal processing

= Spole€nost byla zalozena v roce 1995 skupinou
odborniku pracujici v oblasti zpracovani obrazu,
pocitaCové grafiky a zpracovani signalu na VUT
v Brnée

= Zabyva se vyzkumem a vyvojem kompletnich systému
pro zpracovani obrazu a signalu v dopravé a prumyslu

= Realizovala stovky projektu s tisici kamerami jak v
doprave, tak i v prumyslu, jak v CR, tak i v zahranici

= Vyvinula a certifikovala fadu inovativnich produktu v
oblasti inteligentnich dopravnich systému

= Je drzitelem certifikatu managementu kvality 1ISO 9001
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Telematika v dopravé - inovativni
produkty

= 1995 — Dokumentace jizdy na Cervenou
= Prvni automatizovany systém v CR
= 168 kamer, 97 pruhu, standard

= 2003 — Mereni usekove rychlosti vozidel
= Prvni schvéaleny systém svého druhu v CR
= 250 kamer, 65 useku, standard

= 2011 — Vysokorychlostni vazeni vozidel
= Prvni typove schvaleny systém na svete
= 74 jizdnich pruhu, 40 instalaci

- 2014 Systéemy pro podporu parkovani
Kamerove systémy pro detekci vozidel v useku,

oblasti

= Senzory a systémy pro detekci parkujicich
vozidel

= Mobilni kamerové systémy pro enforcement
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Parkovani v Brne — stale aktualni probléem

Strategie parkovani ve mésté Brné — Navrhova cast
(Brnénskeé komunikace, a.s.; 11/2013)

sleduje tyto oblasti pro reseni dopravy v klidu:

parkovani v ulicnim prostoru

hromadné parkovaci kapacity

zpoplatneni vjezdu do historického centra mesta
oblasti placeneho stani

ekonomicky model

dopravnée-telematicka podpora

Brno se tak mj. hlasi k podpore a vystavbe telematickych

systému pro feSeni parkovani ve méste.
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Parkovani v Brne — stale aktualni probléem

Pro podporu aktivit stanovenych ve strategii parkovani
pro meésto Brno se nabizi rada technickych a
systémovych moznosti:

= Senzory a systemy pro detekci parkujicich vozidel

= Kamerove systémy pro detekci vozidel v useku, oblasti

= Kamerove systemy pro mobilni enforcement




Prubézna detekce parkujicich vozidel
v ulichim prostoru

= systém pro detekci parkujicich vozidel a urCeni volnych
parkovacich mist na vyznacenych i nevyznacenych PS
s libovolnym typem parkovani — vodorovne, sikmé,
kolmée Ci jejich kombinace

= uplatneni predevsim v ulicnim prostoru v mistech, kde
nelze Ci neni vhodné vyznacit konkretni parkovaci stani
VDZ nebo kde toto znacCeni zcela chybi

Rozebrani dlazby (2-3 kostky)
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Prubézna detekce parkujicich vozidel
v ulichim prostoru

= celkova délka sledovaného useku zavisi jen na poctu
technickych prvku, které budou pro instalaci pouzity

» jednotlivé senzorické kabely napojené na komunikacni
jednotku mohou dosahovat delky stovek metru

= preruSeni parkovacich stani (napr. stromy, prechody
atp.) Ci zména jejich usporadani (podélne, Sikmé, kolme)
neni na prekazku

= zarizeni |lze kombinovat s jinymi telematickymi systemy,
jako napr. s kamerami pro Cteni SPZ/RZ — kontrola
parkovaci kazné, reseni prestupku
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Prubézna detekce parkujicich vozidel
v ulichim prostoru

Poskytovana data: Rozsirujici funkce:

= pocet obsazenych mist = detekce poruseni zakazu
= podet volnych mist zastaveni/stani

= obratovost vozidel = detekce nedovoleného

o) : iy . stani v krizovatce
= %-ni podil vyuziti parkovaci . _
plochy = detekce poctu vozidel v

useku komunikace, na

= analyticka a historicka e
ohraniceneé plose...

data...

Vijezd Nevyuzita parkovaci plocha Zakaz zastaveni

Volné parkovaci mista




Kamerove systémy pro detekci delky pobytu
vozidel v useku, oblasti

= stacionarni kamerove systémy s detekci RZ/SPZ vozidel
= detekce vjezdu/vyjezdu do/z useku vCetné doby pobytu

= SW nadstavby pro sledovani obsazenosti, obratovosti,
platebni kazne, poruseni stanovenych pravidel atp.
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Kamerové systemy pro detekci délky pobytu
vozidel v useku, oblasti




Mobilni systémy pro detekci a identifikacl
parkujicich vozidel

= zarizeni pro detekci a automatickeé Cteni RZ/SPZ vozidel,
jejich porovnavani s databazemi a statistické zpracovani

= vyuziti najde predevsim v ulicnim prostoru, kde dochazi
k Castym zménam zpusobu parkovani

= zarizeni je uceno pro instalaci do mericiho vozidla, které
projizdi podél zaparkovanych vozidel obvyklou rychlosti

» detekce a rozpoznani RZ/SPZ parkujiciho vozidla
probiha automaticky, stejné tak i zaslani informaci
do nadrazeneho systemu

= podle potreby mohou byt zaznamy on-line porovnany
primo s databazi ve vozidle, prip. vCetné vizualniho/
zvukoveho upozorneni
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Mobilni systémy pro detekci a identifikacl
parkupc:lch v02|del

Vlastnoéti sytému:
| = automatické ¢éteni RZ ve dne i v noci
= &teni RZ parkujicich vozidel z jedouciho méficiho v02|dla

= porovnani prectenycﬁ RZ s databazemi parku1|C|ch
odcizenych, zajmovych vozidel

= podpora GPS, kompasu, pr|p odometru
= volitelné kamery —
= Zpracovani dat v realném case'
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Mobilni systémy pro detekci a identifikacl
parkujicich vozidel
Pouziti pro parkovani:
= kontrola opravnénosti
= Kontrola spravnosti

= detekce typu.parkovani

= detekce peruseni pravidel
parkovaciho-rezimu

= detekce poruseni~“PSP pr ‘
parkovani/odstaveni vozidla §

= patrani po vozidlech

= sbér a zpracovani statistic-
kych/analytickych dat
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Integrovaneé parkovaci systemy

Jejich cilem je komplexne zastresit sledovani, provozovani
a management parkovaciho systemu ve meste.

V ramci spoluprace pri reseni grantového projektu

Integrovany systém inteligentniho T A
arkovani (ISIP »
P ( ) Progam Alfa € R
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image & signal processing W je vyvijen a testovan Systém

i

NN pro spravu a provozovani
&mtens parkovani
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Integrovany system inteligentniho parkovani

Hlavnim cilem reSeni projektu je vyvinuti nového typu
dopravne telematicke aplikace a souvisejicich technologii,
VC. jejich pilotni implementace, testovani a vyhodnoceni.

DilCi pilotni testovani probiha v Praze a Brne...

SPO nis
eapo’ as

Moznosti zacClenéni
jednotlivych
systému/subsystému

v ramci komplexniho
procesu parkovani jsou
velmi Siroke a budou
Implementovany podle
konkrétnich poZzadavku
uzivatelu.

Predpovéd’ potasi

‘Dopravni informace
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Integrovany system inteligentniho parkovani

Univerzalnost systému umozni jeho pouziti v ruznych
prostredich a provoznich podminkach.
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Integrovany system inteligentniho parkovani

ul. Metelkova
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Zakladn
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Logika back-end (realny ¢as)
Identifikace wozidel v zaparkovaném stavu
Prifazeni vozidel k parkovacim dsekm
Porovnani se znamou kapacitou parkovacich dsek(
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